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Generalita

Ipotesi e 1imiti

Descrizione del problema

Tabella 1

1. DESCRIZICNE DEL PROGRAMMA

Con 11 programma "Stabilitd dei pendii® & possgibile
verificare la sicuregzza allo slittamento di una scar-
pata o di opere di sostegno del ferreno.

I1 programma si basa sulla ipotesi che lo slittamento
di un pendio avvenga lungo una linea circolare.

11 programma pud trattare problemi entro le seguenti
limitazioni:

max 10 punti di definizione del terreno

- max 100 strisce
- max 10 strati di terreno
- max 10 casi di carico

- max 5 carichi uniformemente distribuiti per cia-
scun caso di carico

- max 5 carichi concentrati orizzontali per ciascun
caso di carico

- max b carichi concentrati verticali per ciascun
caso di carico

- max 1C ancoraggi

Nel seguito si descrivono i dati di input, nell'or-
dine richiesto dal programnma.

Nella Tabella 1 si definiscono i parametri del pro-
blema.



Tabella 2

THBELLA 1 LFARAMETRIJ

PROBLEMA NUMERD 1

1 HUMERD DI PUNTI€2<¢=H< : &
2 NUMERD STRISC. (1B<=N< : 18
3 NUMERD DI STRATI(1<=N : 2
4 MUMERD CRSI DI CARICO : 2]
3 ACRUA OI (DRENAGGIO) : o 51
5 NUMERD DI ANCORAGGEI : 1
¢

FISULTATL 1=RiN.2=MAX : 3

— iiM"numero di prcblema" identifica i1 problema. Con
gquesto numero di riferimento, il problema potra

esgsere richiamato in seguito

— 1 punti servono a definire l'andamento del ferreno
{vedi Tabella 2)

- il numero di strisce influenza la precisione del
risultato, che & tanto pil accurato quanto & il
loro numero. Il programma richiede un minimo di 10
strisce. Con pin di 40 strisce la precisicne deil
risultati aumenta in maniera trascurabile. Un mag-
gior numeroc di strisce fa aumentare i1 templ di ela-—

borazione

— la quantitd dei dati fornita in output & variabile
a scelta. Con 1 (= MIN} si ottiene solc la posi-
zicne del cerchic di slittamento ed il corrispon—
dente fattore di sicurezza. Con 2 {= MAX) si otten-
gono le posizionl ed 1 coefficienti di sicurezza
di tutti i cerchi considerati. Per il cerchio di
slittamento vero si ottengono anche dati relativi

ad ogni singola striscia.

In questa tabella si definisce 1l'andamento del ter—
reno. Il programma richiede che la pendenza del ter-
reno sia positiva da sinistra verso destra (vedi fi-

gura 1-1).
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Figura 1-1 Definizione dell'andamento del terreno
E' necessario iniziare dal punto pid a sinmistraz che
portera il numerc 1. La posizione di ogni punto &
individuata dalle sue coordinate X, 7.
TABELLA 2 £TERRENI
DIMENSIONRI: (m)
PTD. - COORDINATE FTO.- COORD INAT
NR X 2 413 %
1 @.@868 15,980 2 15,988  15.890
3 15,088 8. 069 4 32,900 8.080
Tabella 3 In questa tabella si definisce la natura del terreno,

che si suppone composto da strati orizzontali omoge-

nei.

TABELLA 3  (STRATIZ

DIMENSIONI: (m): (Al sm33; £ql -m2) ;i (Gradil

3 INIZIO STRATO 1.
HR PESD COES IONE
SPECIF. _
1 15. 89 2,809
2 21.88 1,589

8

ANGOLO-
ATTRITA
25.08
27.58

FRESS. -
HEGUR FORI
4.d8d
3. 888

SPESS.

4. 504
99. 968




La coordinata Z@ ricerda il punto in cui ha inizio

il primo strato.

Figura 1-2 Strati del terreno

Tabella 4 In questa tabella si descrive l'acqua nel terreno.
Questi dati sono richiesti dal programma solc se in
Tabella 1 si era dichiarata la presenza di azcqua nel

sottosuolio.

THEELLA 4  L[RCEUAD

DIMENSIONT : im}

CALCOLO SECONDO 1L CRSO L

1
2 LIVELLD ACRUA SINISTRA : 14 . AEH
3 LIMELLO acaud DESTRA P = R
4 LIMER DI DREMRGGIO o= a.a8 1= . a8
3 CORES 8.8 2= 2,38
=2 W= .08 Z3= @, a8
7 CUEF.COHSOL. 9. 898

Nel considerare 1l'acqua si possono presentare 3 casi:



Caso 1:

3i tiene conto della pressions dovuta alla presenza-
di falda acquifera ed al dislivello di tale fzlda,
nenché della sovrapressione dovuta all'acqua inter-—

gtiziale in seguito al processo di consolidamento.
In presenza di acqua 11 programma pone automatica-
mente ¥ ' =¥ - ¥

Figurs 1-3 Acqua pnel caso 1

Cago 2

3i tiene conto della pressione dell'acgqua intersti-
ziale, della sovrapressione dovuta al processo di
consclidamento ed. anche della pressione di falda.

L'acqua non influisce sul pesgo delle strisce.

Y SUSs &

Figura 1-4 Acqua nel caso 2



Caso 3:

S8i tiene conto della forza dovuta alla corrente e
delia sovrapressione dell'acgua interstiziale. La
presenza dell'acqua é tenuta in conto nel calecolare

il peso delle strisce.

Figura 1-5 Acgua nel caso 3

— Il profilo della falda & descritto dalla coodina=-
ta Z

- L'andamento di tale linea 2 determinato da tre
punti.

I1 processo di consolidamento & considerato per mez-
zo del fattore RW

f<RW L1

3
||||”

Pi(x1z1}
P2(x21z2)
P3{x3/z3)

S USUSUSS I
Z

Figura 1-6 Andamentc del profilo dell'acqua



In questa tabella 81 definiscono le p05121on1 del
centro ed i raggi dei cerchi che sarannc considerati

nel processo di ricerea del cerchic di rottura,

Tabella 5

TABELLA 5 LCERCHI X

DIMENSIOMT : rm3y

POSIZIONE DEL LEMT R

) HEi ?@_ HE ZE XS oz

H B HBG 1. a@a 5. A0R 3. 3Ga T« BAG 1. 8509
. RAGGI

) RHUGIO PRk RHGEI0 Min INCRERENTY paGn g

< S uas TR M 2L REe

Il significato dei punti A ed E, noncha dei valori
relativi ai raggi, viene evidenziato in Figura 1-7,.

Figura 1-7 Centri e raggi

1-7



Tabelia 6

Il punto A & il punte iniziale ed F quelic finale di
una rete con la maglia larga DX e DZ. Tutti i nodi
di questa rete sono centri di cerchi che vengono
considerati nell'ordine da sinistra a destra e dal-
1'alto in basso.

Per ogni nodo si considera il cerchic di raggio mini-
mo, pol si aumenta il raggioc di DR ogni volta, fino,

al valore massimo.

In questa tabella possono essere specificate due con-—
dizioni al contorne, che aiutanc a diminuire 1'ammon-
Lare dei calcoli da eseguire.

Definendc il punto F, di coordinate X e 2 y 81 1imi-
ta il raggio minimo che viene considerate nel calcolo
pari al valore R*, ovvero al segmento MF,

Il punte ¥ pud essere posto ai piedi di una parete o
di un muro di sostegno poiché, chiaramente, il cer-
chio di slilttamento non pud tagliare 1'copera di so-
stegno.

vome seconda condizione al contorno pud essere spe—
¢ificato uno strato di terreno compatto mediante la

sua coordinata ZS.

Nen vengone calcolati quei cerchi che intersecano
questo strato. Il raggio massime si riduce dungue a:

R¥* = 7 — 2

FHBELLA & LCONDLAL £0MT)

CIMEMSIAONL: (el

15, EE9 ZF= 13,
ook g e

o)
=
=

1 FUNTR FLs=D CNF
2 STRATO =qLlpg ©Zs

L1

LH STAMFA EBI ‘**********"SIGNIFICHZ “HOM PRESEMTE-




Esempic:
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Figura 1-8 Esempioc di condizioni al contorno

Tabella 7 In questa tabella si definiscono gll ancoraggi.

THEELLA 7 (HNCORAGEIT

&iﬂEHSiUNI:Cm];iﬂrade;chJ

HMLR, — wln APPLICRZ, NG, — RESI- LilFd . ~
35 k. ZK IMCiIr. STEMZH GHEZZR
1 1%.uwg T8, adan 2@, 98 S, gR 7.B048

Un anceoraggic viene definito dai parametri seguenti:
- punto di applicazione (Xk' Zk)

— angolo di inclinazione o

- forza di snervamento dell'ancoraggio A



— lunghezza deil'ancoraggio L
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Figura 1-9 Descrizione dell'ancoraggio

Tabella 8 In questa tabella si definiscono i casi di carico.
Ogni caso di carico & descritto dai seguenti valori:

- numero dei carichi concentrati orizzontali PX

numero dei carichi concentrati verticali PZ

numero deil carichi distribuiti vertiecali QZ
T singoli carichi sono definiti daila loro intensitd

e dal loro punto di applicazione (il carico distri-
buito anche dalla sua lunghezza).

110
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i (AR Qz

Pz USHUSUSUSY,

Z(PX)—+—— V Px(negat.) A(Px)
| Vi
USUSL

z

Figura 1-10 Definizione del carichi

DIMENSIGHI: 0911 {mT

CHRH50 GF CRHRICO 3

MUMERD URTZOMHTHLE PX VERTICALE F2 DISTRIBUITO @2
. 1 LHRICHI 1 i 1
TIFY CHER,  WHLORE FTO.AFFLICAZ. LuriG.
2 P 1. R 18, Sa4d
3 P TR Bl 20, 3

% oz 1., By 15, digw 8. 888

La Tebella l1-lriepiloga le grandezze richieste per
ogni tipo di carico.




TIPO DI CARICO

INTENSITA' DEL CARICO

PUNTO DI APPLICAZIONE

LUNGHEZZA

Carico concen-
trato orizzon—
tale P

X

Carico concen-—
trato vertica-
le P

z

Carico distri-
buito
QZ

Valore della forza
agente nella dire-
zione X, positiva se

concorde con 1'asse

Valore della forza
agente nella dire-
zione Z, positiva se

concorde con 1'asse

Valore del carico
agente nella dire-
zicne Z per unita 4i
lunghezza, positiva
se concorde con

Coordinata Z della
linea di applicazione

Coordinata X della
linea di applicazione

Coérdinata X del-
1tinizio del carico

Lunghezza
del carico

1'asse
Tabella ™ 1-1
I risultati Secondo il tipo di ocutput richieste, sonc previsti
due tipi di stampa.
~ stampa minima
#d R E R
PLU MUMEMG o
CeRCHID DL s ilTidameEndi
ZIx IR RN I B
LSO CARL. LEATED CERUHIG FHGE L FRITURE SICUREZER FESG
MUAERDG X £ AT CUES TONE
i EERaTa It 2. dEy 15, ks 2. 18h P Y 2E4B. T rE

1-12



- stampa massima

UNITE 2 iml; (e

CHSO DI CARRICO 1

FOs. - CERTRD CERUHIOD CRASEGIO FRY{gRE O] SICUREZZA
HUMERD A Z TOTALE COES IOME
FUGRI PROFILO W SINISTES

[ ., HES e seats S L Zow13 . EEE

FUORD PROFILO

' 7 S 17, 443 a8 W KA
Fugrl FROFILO K

7 £ Bty id.5933 EPE T R
FROFILD |

K. EQ I &, Law a5y

17 S R [ I

FPESG

i
=
[y}
a0
fedl
&

EER G184, 168
FUOURD PRESFILD R SIMISTEA .
= FLaa 3,39 21,894 GoHs 3 G.EPS 5359, 878
Fulrl
E 16.553 2,455 @.Es
FUORD £
El 18,553 2.TES 1 4975, 7B
FUORI PROFILD A SINLSTRA
| 2,808 3. EHL 553 T.at3 B.B55 5365.893
Bo FIU- PICCOLD FATTORE 0i SICUREZZA 5= 2.186% NELLA FPOSIZ,-HR. &
FUJET PROFILG A SINISTRA
CONTRIBUTI SINGOLE STRISCIE
GEL CERCHIO DI SLITTRRM.
UNITH” @ 0(t3; {ql}
STRISCIA <1 ALFHA FPESD FRESS. z 4]
MR INTERST.
1 @, 5845 71.82 d.98 1432.329 ~736.831
z -5, 4179 iF5. 18 4,68 2414.198 -1277.918
3 ~B3.2513 238,49 4.5 2681,148 -1845,680
4 ~8.98%7 265,589 8. 38 2647. 948 -397.876
5 B.B819 ZE9. 1% @. a8 2427.770 384,738
& 8,248 239.28 6,98 2058.668 1838. 140
7 H.4158 564,585 o, 30 4623, 180 4886 146
2 &.5816 462,149 9.9848 3331.3850 4693, 528
3 Bl 7452 382,89 T 2635, 540 3947. 188
18 89,9147 55.31 9,88 542,218 §83.442




In casc di stampa minima viene fornita 1a posizione
del cerchio di slittamento {le coordinate del centro
ed il raggio) ed il fattore di sicurezza (valore
globale e parte dovuta alla coesione). Come informa-
zicne complementare viene fornito il pegc del terre-—
ne interessato allo glittamento.

In caso di stampa massima i1 valori suddetti vengono
forniti per ogni cerchio considerato.

E' pol messc in evidenza il cerchic con il minimo

coefficiente di sicurezza. FPer quest'ultime sono

stampati i contributi 4i ogni striscia. Tali valori

posseno venire utilizzati per verificare il risulta-
* to.

I1 significato dei vari valeri € il seguente:

- sina : si veda Figura 1-11

Figura 1-11 Condizione di equilibrio di una striscia

~ PeS0 ! peso della striscia, compresi i carichi
esterni

— pressione interstiziale dell'acqgua

- Z, ed N_ : addendi dovuti all'i-esima striscia del
i i .
numeratore e denominatore rispettivamnte nell'e—

1-14



guazicne che fornisce il coefficiente di sicurezza
Z
n=_%"1
Z N,
i

Nota: il peso specifico del terrenc al di sotto del

livellec dell'acgua viene automaticamente calcolato
come:

Be questa ipotesl non soddisfa 1'utente, si consiglia
di definire appositamente uno strato opportuno di
terreno.

Tutti gli strati di terrénoc dalla profenditd del
livello deil'acqua in poi sono definiti in mode tale
che 11 walore desideratc sia espresso dalla formula

vy' =" -y

. .

ciod dato in modo tale che valga

-2
%
0!

3
T*E =t 4 10 kN/m






Configurazione minima

Unita di misura

I tasti funzione

2, CARATTERISTICHE DEL PROGRAMMA

Per i'esecuzicne di questo programma & necessaria

guesta configurazione minima:

-~ PBO60 con 32k di memoria utente
- gtampante

- due floppy disk

Sistema di unitad di misura: sistema tecnico.

Formato: 70 linee per pagina

Lunghezza : metri

Forza : tonnellate

Carico distribuito : tonnellate/metroz'
Pressione : tonnellate/metro
Peso : tonnellate

Angolo : pradi sessagesimali
Pesc specifico : tonnellate/metro

Nel programma '"Stabilitd dei pendii" i tasti funzio-
ne sono definiti come negli altri programmi della
serie, '

I tasti funzione devono essere utilizzati:

— per rispondere a domande del display che richiedo-
no una risposta SI/NC

- per rispcndere alla domanda "Scegli un tasto fun-

zione"

I tasti non utilizzati in certe parti del programma
gsono momentaneamente disattivati.

Significato dei tasti funzione:

SI; per rispondere a domande



@ @OE G

La banca dati

2-2

£

a

F3

Fa

F5

NO; per rispondere a domande

INTZTO CALCCLI; per avviare il programma di calcolo

MODIFICHE; con guesto tasto & possibile correggere

~dati relativi ad un problema gid memcrizzatlo

NUOVO PROBLEMA; per definire un nuovo problema. I
programmi di input guideranno 1'utente nell'intro-

durre dei dati per la definizione del prcblema.

ATUTO; ogni qual velta una domanda posta dal display
non & del tutto chiara all'operatore, la pressions

di questc tasto preovoca la stampa di spiegazioni sul-
1tinput richiesto

NUQVA SCELTA TASTO FUNZIONE; se 1'cperatore ha pre-
muto un tasto funzione sbagliato, guesto tusto per-—

mette di uscire dal programma erroneamente richiama-
to. E' possibile utilizzare guesto tasto ovungue du-
rante 1'input. 31 faccia perd attenzione che durante
unl normale input (NUOVO PROBLEMA} questo tasto inter-—
rompe il processo di input. Dati non ancora introdot-
ti possono pei essere definiti utilizzando il tasto ﬁa

NUOVA TABELLA; con questo tasto & possibile ridefini-
re 1 datli di una tabella. E! conveniente utilizzare

quesic tasto ogni qual volta si voglia cambiare in
modo sostanziale i dati di una tabella

NESSUNA FUNZIONE; questi tasti non sono stati defini-
ti. La loro pressione non ha alcun effetto.

FINE PROGRAMMA; serve per interrompere il lavore in
corso. I dati introdotti vengonc memorizzati sul

dischetto e restano disponibili per un utilizzo ul-
teriore.

I dati di input sono memorizzati sul disco utente.
Questo offre i1 vantaggio di poter interrompere
1'input e di poter completare e/o0 modificare i dati
in seguito.

Anche in casc di mancanza della corrente i dati di
una tabella gid definita sono salvi; sara sufficiente

fornire i dati ancora mancanti.



Crganizzazione della La dimensione della banca dati 2 definita dall'utente

banca dati stesso. Essa & funzione del numero di problemi da
trattare. 5i consiglia di aumentare sempre la dimen-—
sione richiesta dal numero di problemi presente, onde
evitare complicazioni nel caso dovesse insorgere un
nuovo problema.

La dimensione del file "GLEITD" & data dalla formula:
L = 232 + nx”208

dove n rappresenta il numero dei problemi. La Tabells
2 riporta i vari valori di L per n che varia da 1 a

30.

L T

. 1 .
I' N Prob. } L (bytes) | N° Prob, : L (bytes) | N* Prob. | L {bytes) :
! LI | | 1 :
T T T T T T T T T T T e T T T T e e e e e e
| | | i i I !
) M ] F4an ! z ! GE43 | 2 I R OE {
| & ! qPL S ! h ! 11272 } E | 12430 I

¥ ! 1558 ! o ! 17296 ! 4 | 2104 {
' 16 ] T ' t1 ! 24527 t 1z I eV !
| 13 I TETIE t 1 t I1ts4 t 15 ! 33352 |
I 16 ! Sa5E0 f 17 1 AVTRE ! 12 i 2997E !
: 149 1 2154 T r 44392 | 21 : G 6 E R :

22 . GEEES | o3 ! S101E ! 2 i HEAZE4
! 25 ! 554327 ! ) ! 57 kg0 | 27 ] SURGS
] ea= ! U A | 23 { FaZksg | I ! FE4T2 [
! | H
! ! ! o | !
Tabella 2
La creazione della L'utente porrd il disco utente per i dati nel tra-
banca dati scinatore superiore {*) e il disco sistema con il

programma nel trascinatore inferiore(**).
Imposterd pol il comando:

CRE U, GLEITD, R, L '

deve L rappresenta il numero ottenuto tramite la
Tabella 2.

Quindi si avvia il programma di inizializzazione
tramite:

=) * 2380

2=3



Stampa del catalogo

@uindi si seguono le procedure operative,

Nota: E' necessario utilizzare la procedura sopra-

descritta solo con un nuove disco utente, su cui non
sia ancora stata creata la banca dati.

Nel caso lo spazioc disponibile nel dischetto non sia
sufficiente per la dimensione richiesta dal file,
comparird il messaggio:

ERROR 188
S5i deve allora limitare la dimensione del file allo

spazio disponibile, oppure utilizzare un altro disco.

Per avere un'idea del contenute del dischetto, si
pud richiedere la stampa del catalogo

END OF LINE

CAT 5, : ,, F

Sommario sulla banca
dati

¥ FEELUEARS=E 1,1 &
whE FPHIEHQGE  LIERARY sk
FILE TYFE  CREH] LHST (oL MAx Size UEED 2iE CODE NUMEBER
ZERO F #Z117k 1 e B2 5
fIHSS F HME 1175 R
GELS3 F 23REre TE b (- 1]
BRUCK ¥ L] RIEEAR
GLELT F et N 2491
INDEX  F LR 2 23ke
STEUER R 214776 R 1824 B2 331
MASTER R 14 13117% 11 Ade BRESHT
KBOFF & 151178 151176 LS RPN BEZ S5
Nota: Il comando SPACE visualizza sul display

il numero di bytes disponibili sul disco sistema
(SYSDIS) e sul disco utente (USDIS).

Il programma consente di definire i problemi in tempi
diversi. Il numero del problema determina la posizio—
ne di memorizzazicne e permette di richiamare i deti
gid memorizzati.

L'utente pud avere un sommaric della situazione della




sua banca dati mediante un bProgramma di utilitd, che
& avviato da:

* INDEX

Esempio:

ALLUCAZIONE Bamon bRTl -

1 ME. . 2 ESEnFIo 2
3 - Mk, 4 ESEnEla &

SEMRFPID

L'esempio mostra:

- il numero massimo di problemi dellz banca dati,
come & stato stabilito dall’'utente al momento del-
l'apertura del file

- il numero di posizione ed il titolo per tutti i
problemi gid definiti

Sulla base di questa tabella 1'utente pud vedere se
ha ancora spazio per nucvi problemi,

Questo programma permette anche di riinigializzare
singole posizioni della banca dati o di correggerne
il testo.






Dischetti necessari

inizio del programma

]

3. PROCEDURE OPERATIVE

Inserire i1 disco utente con i dati nel trascinatore
superiore {*) ed il disco sistema con i programmi
nel trascinatore inferiocre (*%),

Sul disco utente deve essere stata creata la banca
dati secondo le procedure riportate precedentemente,

Il programma viene avviato con il comando:

w) % GLEIT

Il sistema operativo ricerca il programma sul dischet-
to e lo carica nella memoria centrale.

Tramite i messaggi che compaionc sul display inizia
per l'utente una serie di domande e risposte.

1.

(SCEGLI TRSTO FUNZIONE (FB=AIUTO)

Introdurre uno dei seguenti tasti:

Non attivi in questa fase

,1
3
!

-
"

= INIZIO CALCOLI; vai al punto 90

a
IS
H

MODIFICHE; vai al puntc 92

8
3]
1]

NUOVO PROBLEMA; vai 2l punto 2

)

ATUTC; vai al punto 1

NUOVA SCELTA TASTO FUNZIONE; vai al
punto 1

'
b
H

)

NUOVA TABELLA; vai al punto 98



Input tabella 1

(parametri generali}

ol

Fi = FINE PROGRAMMA

2.

(_FROBLEMA-HE C(HA®=n17

Numerc del problema.

La posizione indica i1 numeroc sotto cui il problema

& memorizzato o pud essere richiamato,

[ TITOLD CHA®. 28 CARATTERITS

Titclo del problema.

4.

15

(HUMER® DI PUNTICZ<=N7=1817

I1 numero di punti con cui ei descrive il profilo
del terreno,

5.

(v}
3

[ NUMERGD STRISC (1@<=H<=1@¢

-

Numero di strisce in cui viene sudd1v1so il cerchio

di slittamento.

-

(NUMERD DI STRATIC1:=Hi<1@17

Numero di strati in cui si suddivide i1 terreno.

7.

(NUMERD CRASI DI CARICD (HAX 1837

Numerc dei casi di carico che si vogliono studiare,



8,

( ACBUA DI (DREMAGGINI:SI~NOY? ]
ﬁl = 8I si dichiara la presenza di acqua
= NO non vi & acqua

9.

[ HUMERD ©I AMCORAGGT CHAX181T )

Numero di ancoraggi presenti.

10.

(RISULTATI A=MIN,Z=HAX.FE=AILTO? |

Indice di stampa

11.

(_STAMPA DI COMTROLLO? ]

' = SI viene stampata la tabella 1

Cj = NO nen viene stampata la tabella 1.

iz,
_CORREZIONI? | ]
E' = 51 si voglionc esegulre correziconi; val al
puntc 13.
ﬁa = NO non si richiede alcuna correzione; andare
al punto 15.
13.
| FIGA MUMERD (FINE=@37 ]

- @ interrompe la procedura di correzione; vai al



punto 11,

~ un numero da 1 a 7 prichiama la linea che si vuole
correggere; andare al punto 14.

( J

La linea richiamata compare sul display e pud essere
correita. Andare ai punto 13.

Tabella 2

15,
(terreno)

(i -COORDINATA H(illmio )

E:] Coordinata x deil'i—esimo punto.
16.
i -COORDINATA Z0iilmi7 )

-[:] Coordinata =z dell'i-esimo punto.

Dopo le coordinate dell'ultimo punto vai a 17;

altri-
menti a 15,
i7.
| STAHMFA DI CONTROLLAS )
CI = 81 stampa Tabella 2

= NO non stampa la Tabella 2.

18,
[ CORREZIONT? B
C] = 5T si richiedono correzioni; andare al 19.

-

NG non si richiedono correzioni; andare al
punto 21.



19,

L RIGH HHHEHI:FIHE=31 )
-

- £ 0

sl interrompe 1a procedura di correzione

si richiama 1gq riga da Correggere
20,

[:j Impostare 1le coordinate X e 7 corrette

andare al 19,

Tabella 3

21,
{(strati del terreno)

(INIZI0 STRATO Zacnis ]

[:] Coordinata 7 g cui inizia il primo strato,

22,

(i -FES0 SPEC it oS 3

[:] Peso specifico delio stratc i-esimo.

23.

L ~COES (illql pmzye

[:] Coesione dello strato i-esimo.

24,

(i -ANG ATTRITOTI IO 54107 ]

[:] Angolo di atirito delle strato i.

25,

(i —FREZSIONE ACOUR FORTE1. mz17)




Pressicne interstiziale dello strato 1.

R

[

|
[y]
m
m
[ Xy ]
i

ORE STRATO [ilimd? B
Séessore.dello strato i.

Se tutti gli strati sono gid stati definiti andare a
27. altrimenti a 22,

( STAMFA ©I CONTROLLO? )

= 5I stampa la Tabella 3

= NO nen stampa

28.

L COREEZIOMI? ]

ﬁ' = 31 81 richiedono correzioni, andare a 29.

(2) = o non gi richiedono correzioni, andare a 31.

29,

__RIGA MUMERD (FIME=@1°~ ]

# interrompe le correzioni; andare a 27.

Oppure introdurre il numeroc della riga che si vuole
correggere.

30.

L )

Ribattere la nuova riga corretta; andare a 29,



Tabella 4
{acqua)

]

]

]

]

L'input di questa tabella & necessaria solo se si &

dichiarata la presenza di acqua, altrimenti conti-
nuare dal punto 41.

31.

ny

I

L]

]?]

(TIFD ©I CARICO (1-2-3-F

f
51 stabilisce il tipo di schema. Premendo il tasto

|=':‘IL[T
'69- vengono stampate alcune spiegazioni,

32,

[ LIVELLD RACOUA SINISTRACmIT

Cocrdinata Z del livello della falda a sinistra.

33.

(_LIVELLD ACOUA DESTRACWIT

Coordinata Z del livello della falda a destra.
Nel caso tipo 1 andare a 36.
Nel casi tipo 2,3 andare a 34.

34,

(i COORD.WCiJLINER DREN. fmi17? |
Coordinata X dell'i-esime punte della linea di dre—
naggio,

35,

[ i COORD.Z(iILINEA DREH. fml?

Coordinata Z dell'i-esimo punto della linea di dre—

naggio.
Dopo le coordinate del terzo punto andare al 36.
Altrimenti a 34.



Takella &
{cerchi)

3-8

36.

| COEF.CONSOL.?

Fattore RW

37.

__STAMFA DI COMTROLLO?

a
i}

SI stampa la Tabella 4

2] = NO non stampa

38.

L_CDEEEEIDHI?

E' =51 g1 richiedono correzioni; andare a 39.
ﬁa = NO si confermano i dati impestati; andare
a 41,
39.

RN

[ RIGA MUMERD CFINE

Numero della riga da correggere; andare a 40.

Con @ si interrompe la procedura di correzicne; anda-

re a 37,

40,

(

Riga corretta; andare a 39.

41.

| COORD.®i IMIZ. RETE CEMTRICmI?

i

Coordihata X del punte di inizio della rete che de-
finisce i centri.



42,

LOORD.Zi INIZ.RETE CEMTRICmI®

il

Coordinata 7Z del punto d4i inizio della rete che de—
finisce i centri.

43,
(COORD ¢ FINE.RETE CENTRICmIZ |

E:] Coordinata X del punto finale.

44

LE:I:HZIE:[:'.FIF-EE FETE CEMTRI z¢imi17 7

[i] Coordinate Z del punto finale.

45,

(LARG MAGLIE DRfmi1? — )

[:] Larghezza dela maglia nella direzione X.

46.

(LARG . MAGLIE DZimi7

-

[:] Larghezza della maglia nella direzione 7.

47.

[ RAGEIT MAWm1?

Massimo valore del raggic del potenziale cerchio di
slittamento.

48

(_PAGGID MIHCm1v




Minimo valore del raggio del potenziale cerchio di
glittamento.

49,

B

_INCREMENTO RAGGIOCMI?

Quantita di cui sard aumentato il raggio minime fine

a raggiungere il massimo.

50.

_STAMPA DI CONTROLLOS

= 81 stampa tabella 5: andare a 51.

.: NO non stampa; andare a 51.

51.
| CORREZIONT )
E' = 3 s8i richiedono correzioni; andare a 52.

()

NO =i confermano i dati impostati; andare
a b4,

52.

( RIGA HUMERD CFINE=R17

Riga d= correggere; andare a 53,
Con ¢ =1 interrompe la procedura di correzicne:
andare a 50.

53.

L

Riga corretta; andare a be2.



Tabella 6 54,

(condizioni @l contorno) - — -
| | PUNTO FISS0 PRESEMTE? ]
[:j ﬁ' = 51 se & presente un punto fisso; andare a 5S.
= NC se non & presente; andare a 57.
55i
(COORD . AFimi~ J

[:] Coordinata X del punto fissc.

56.

| COORD . ZFim1? | )

[:] Coordinata 7 del puntc fisso.

| STRATO SOLIDD FRESENTE? ]

ﬂ = 31 se esiste unu strato duro; andare al 58,

()
1l
=
@}

ge non esiste; andare al 59.

58.

(PROFONDITA’ ZS5im]? )

[:] Coordinata 7 dello strato compatto.

59.

(STANFA Ol CONTROLLO? )

8T stampa la tabella 6; andare a 60,

A
®

F2

NO non stampa; andare a 60.

3-11



Tabella 7
{ancoraggi)

60.

(CORREZIONI® | ]

= 3T =i richiedono correzioni; andare al 61.

EB = NO si confermano i dati; andare al &3,
61,
(| FIGA MUMERD CFIME=@17 )

Numero della figa da correggere; andare al 62,
Se @ si interrompe la procedura di correzione; anda-
re al b9,

. | )

Riga ccrretta; andare al 61.

63.

[iPUMTO DI AFPLICAZIONE Hiillwi? |

Coordinata X dell'i-esimo ancoraggio.

64,

( iFUNTO 01 APPLICAZIONE Z(ilfm17? )

Coordinata 7 dell'i-esimo ancoraggio.

65.

(iANG.INCLH I0i0iGradil” J

Angolo di applicazione dell'i-esimo ancoraggio.



66.

[ iRESISTENZA ANCORAGGIOCLICAIN" )

Forza di snervamento dell'ancoraggio.

67,

(iLUNGHEZZA ANCORAGGIN filtmi? )

Lunghezza,
Se sono stati definiti tutbts gli ancoragegi andare

al 68,
Altrimenti a 63,

€8.

_ STAMFA DI CONTROLLAS ]

= 51 stampa Tabella 7

= NC non stampa

69,

L CORREZIONT S ' -

() = SI si richiedono correzioni; andare al 70.

ﬁa = NO si confermanc i dati'impostati; andare
al 72.

70.

([ RIGA NUMERD (FIME=@17 ]

Numero della rigs da correggere; andare s1 71.
Cen @ 81 termina di correggere la tabella; andare
al 68.



Tabella 8
(cagi di carico)

— _—

Riga corretta.

L'input di questa tabella & richiesto soclo se in
Tabella 1 viene indicato un numere di casi di carico
> @, altrimenti vai ai puntoc 1,

72.

(WUMERD CARICHI ORIZZ. (HAW 517 ]

1

Numero carichi orizzontali concentrall presenti nel
casc di carico congiderato.

V3.

( MUMERD CRRICHI UERT. (HAX=577 )

Numerc carichi verticali concentrati presenti.

LN

[ M.CARICHI DISTRIE. (HAR=517 ]

Numero carichi distribuiti verticali,
Se sono presenti carichi orizzontali concentrati
andare a 75, Altrimenti andare a 77.

75.

(i _CARICO ORIZZ.PHLiliql mic )

Valore carico corizzontale i-esimo.

76,

(i DIZTANZA DzZiiitnis )

Distanza del carico orizzontale i-esimo dall'asse 7.



Se gono presenti altri carichl orizzontali andare
al 75.
Altrimenti andare al 77.

77,
Se sono presenti carichi verticali concentrati an-
dare a 78.

Altrimenti a 80.

78,

Li CARICO WERT. FZLillql md? ]
[:] Valore dell'i-esimo caric@ verticale.

79.

(i DISTANZA DXCiltmi? ]
[:] Disténza dell'i-esimo carico vertiéalé dall'asse X.

Se sono presenti altri carichi verticali andare al
78.
Altrimenti andare a 80, .

80.

Se sono presenti carichi verticali distribuiti
andare all'sl.

Altrimenti al puntc 84.

81.

(i CARICO DISTRIB.@Z(illql-m2i7 |

[:] Valore i-esimo carico distribuito verticale.

82.

(i DIST.INIZIO CARIC (il(mi7 ]

[:] Distanza del punto diinigic de! carice dall'asse X.



83.

(i LUNG.CAR (i) Cm17

Lunghezza del carico i-esimo.
Je sonc presenti altri carichi distribuiti andare

al punto 81,
Altrimenti al puntc 84,

84.

(_ STAMFA DI CONTROLLOS )

= SI stampa la Tabella 8

C] = NO non stampa

85.

_ CORREZIONIZ

J

ﬁ' = 53T s8i richiedone correzioni; andare ali'ss.
() = NC nessuna correzione; andare z11'88,
86,

(_RIGA NUMERD CFINE=@17

Numero linea da correggere,

Con @ si interrompe la procedura di correzicne e
si va al punto 84.

Con 1 si potra ripetere 1'input del caso di carico;
andare a 72.

87.

L

Linea corretta; andare a 86,



88.

Se 8ono presenti altri casi di carico andare a 72,
Altrimenti a 1,

INIZIO CALCOLI 0.
(_FROBLEMA-NRE CHAR=r17 ]
[:] Numerc del problema da risolvere.

Se 81 voglicno calcolare Pid problemi andare s 90 .
Con @ si interrompe la lista dei problemi da calcola-
re,

I1 P6060 procede all'esecuzione dei calcoli,

MODIFICHE 92,

__FROBLEMA-NRE. (HA%=r, FINE=G17 ]

[:] Numerc del problema in cui si voglicno introdurre
delle modifiche.

93.
_TRBELLA-NR (1-8.FIAE=a1% B
[:] Numero della tabella dé moedificare; andare a 94,

Con @ si interrompono le modifiche; andare a 1.

94,

(STANFA ©I CONTROLLDS )

i\
a

= 5L viene stampata la vecchia tabella

F2) = NO niente stampa

95,

(CORREZIONI? J




INPUT DI UNA TABELLA

3-18

]

() = ST si richiedono correzioni alla tabella ri-
chismata, Vedere le procedure di correzione
delle singole tabelle. Terminata la proce-~
dura di correzione andare a 93.

(3]
il

NO nessuna correzicne; andare a 93,

96.

(PROBLEMA-HR. (MAR=ni7 }

Numero del problema di cui si wuole ridefinire una
tabella

97.

M. DELLA TABELLAC1-8,FINE=p17 )

Numero della tabella.

Proseguire seconde le procedure sopra riportate per
1'input delle singole tabelle; andare a 97.

Con @ si termina la procedura. Andare a 1.



Input

Onatput

4, MESSAGGI DI ERRORE

Tabella 5 {cerchi)

Quando XA < YA compare il messaggio "COORDINATA X
ERRATA"Y.

Lo stesso per XE e 70,

Quando RAGGIC MAX £ RAGGIO MIN compare il messaggio
PINPUT RAGGI ERRATO'.

Tabella 6 {condizioni al contorno)

Quando Z3 £ Z@ compare il messageio "Z5 FUORI DAL
TERRENO',

"1}, CERCHIO DLGENERA"

Guesto messaggic compare guando 11 terreno & inter-

secato come In Figura 4-1. Nessun calcolo viene ese-
guito in questo casoe, e 11 programma passa a consi-—

derare il cerchio seguente, incrementando 1l raggio

o spostando i1 centro.

Figura 4-1 TI1 cerchic degenera

"IFUORI PROFILO A SINISTRAM
Questo messaggio compare guande il punto di infter-
sezione sinistro tra cerchio e terrenoc & pil a sini-



stra del primoc puntc definito. I calcoli vengono
eseguitl nell'ipotesi che 1l profilo del terreno a
sinistra del punto 1 continui linearmente { vedi
figura 4-2).

Z? Andamento ipotizzato del profilo

Figura 4-2 Fuorl profilo a sinistra

"FUCRI PROFILO A DESTRA"Y

Guesto messaggio compare nel caso analogo al pre-—
cedente. I calcoli vengono eseguiti nell'ipotesi che
il profiio del terreno a destra dell'ultimo punto

definito continui linearmente (vedi figura 4-3),

Andamento
ipotizzato

Figura 4-3 Fucri profilo a destra

"FUORI PRCFILO A SINISTRA E A DESTRAY
"ERRATA DEFINIZIONE DEL PROFILC O DEL CERCHIO"

Questo messaggio compare guandoc non ¢i sono inter—
gezioni tra il profile definito del terreno ed il



cerchio. I calcoli sono interrotti ipotizzando un
errore nella definizione del profilc del terreno
oppure nella definizione della rete dei centri o
dei raggi dei cerchi da esaminare (vedi figura 4-4),

Flgura 4-4 Fuori profilo a sinistra e a destra



Esempi

COMPUTERSYSTEH -GLIVETTI P&8GA 1
) PRBING:

STAEBILITAR O©OEI PEHNDI I

[(FROCEDIMENTOD DI KREY ESTESO)

ESEMPIC 1

THBELLA 1 CPARRHETRIN

FROBLEMA NUMERG 4

1 HURERD PUNT] TERREHND &
2 HUMERD STRISCE 1
3 MUMERO STRATI 2
4 MUMERD CASI CARICO 5]
5 ACEUR'SI-NO Si
B MUMERD ANHCORAGG] 1
7 REISULTATL (1=r1n. 2=MMAX Z
THEELLA 2 (TERREMND]
DIMEMS IQME: Ul
FTO. - COORDIMATE PTG. - COORGIMATE
NR ® z MR # z
1 o, e 15,908 2 15.888 15. 888
3 15.0808 8.a2949 Bl 32,989 5. B8Ea
THBELLA 3 (STRATI
DIMENSIONI: Em) ; {Ql -m3}; [Q1 m2) 5 (Gvradi)
3 INIZIO 1.STRATO . 2. 888
NR PESO COESIOHE ANGOLO- PRESS. - SPES.
SPECIF. ATTRITO ACHUA PORI
1 18.00 @.00y 25,08 a.a8a 4. 584
2 21.88 1. 5688 27.58 9. 36e 99,8840




COMPUTERSYSTEM OLIVETTI PRabe 1 2
. FRGINA
TREELLA 4% (ACOUAD
CEIMENSTONL: Cm)
1 CALCOLD SECOMDO IL CASO 1
2 LIVELLO RCOUR & SIMISTRE 14. 988
3 LIVELED ACQUA A DESTRA 19,886 )
4 LINEA DRENAGGIC Ri= a.aun 2= 3. 0288
5 R2= G, 98y 22= 8.988
5 ®3= &, Bea C23= b.@8s
? COEF. DI CONSOLIDAMENTO 3,988
THBELLA 5 [EERCHIO)
DINRENSIONI: ¢m)
POSIZIONE DEL CENTR®
pid 2] ZH “E ZE XA b2
1 5886 1. 688 3.8008 3. 809 1.899 1.888
RAGGI
. FRAGGIO HMAX. RAGGIO MIW. IMCREM. RAGGTY
2 2. aaa 16,881 Z.884
TABELLA B CCOND.HL CONT .
DIMENSIONI : im)
1 FUNTD FISS0 % 15, aan ZF= 18. 998

2 STRATO COMPATTGS

LR STAMPH DI ¢ sckoksokmioksk’ S IGN

THEELLR 7

LANCORAGG]

GIMENSIONT: Cmd; (Gradil;rql)

AMCAR . - FYO,AFPLICRE.
HE BT 2k
1 15, kv’ 14, By

AMG. -

IHCLIH. =
2u, 9B ad,

Z 5= e ok o ok ol o

IFICA: “HON DESPONIBILE!




COMPFUTERS

PG M
UHITHS AR
Filn, - CEMTRO CERCHID RAGGIO FRITORE DI SICUREZZAR FESO

NUNERD E 2 TOTALE LRSS IONE
FUGHED PROFILD A SIHISTRA

b . HEE 1. @Ay 19.235 2294 G145 2995, 168
FugR! PROFILO A SIHISTEA

1 o HEa 1, B89 21,2335 1 @, 116 4599, 338
FuoRl PROFILO A SIHISTRA

Z F.EE8 1,888 19,7838 2. 137 @a. 115 2BES. 5848
FUORI PROFILD A SINISTRH

Z 7.884 1, 998 28,758 2.729 B, 11 w213, 3pH
FUORI PROFILD A SINISTRA

3 E. 88 1988 18. 385 2,823 B, 1% 2388, 548
FUgRI PROFILD A SIMISTRA

3 2,480 1. 488 |, 3385 2.8 B.E35 4333.928
FUOR]I PROFILYS A SINISTRA

& L= LR]5] e 11515 18,353 2.3197 Al tal 2995.8548
FUORL PROFILG A SINMIBETRA

& B, 80 sttt 28,358 .09 . 115 35385, 168
FUORT FROIFILD A SIMLISTEA

5 7.y Pt L) 1¢ . 5Es 2,74 . ial ZhET1. 694
FUORI PROFILO A SINISTR

5 T b PRI 149, 883 2.ruE - 8. 118 4187 .384
FUGEI FROFILD A SIMISTRER

5 e S T 2. i 29,889 .48 5987 .4938
FUORI PROFILO A SINISTRA

-] LI TR Y] L] 17 . %6 2.823 K. lts 2373168

FRorI PROFILO = =iMiv
& EERpcisy]

[ag
v

H.115

19, gk o




CONPUTERSYSTER OLIVETTI PG@6®

UNITA

CAS0 DI CRRICC 1

Piim); Le)

POS. -
HUMERQ

FUORI
6

FUORI
7

FUORI
7

FUORI
e

FUOGRI
8

FUORI

FUORI
3

FUOR1
3
IL Plu

FUORI

CENTRO CERCHIO

X

PROFILO A
8.0088

PROFILO A
6.088

PROFILO R
5.0688

PROFILO R
6.088

PROF LD R
7.888

PROFILOD R
7.0688

PROFILD R
7.8488

PROFILD R
&.BEnA

PROFILO H
3. 808

PROFILG A
5. 060
s RFICEOLN

PROFILD.A

Z

SINISTRA
2.804

SINISTRA
3.808

SINISTRA
3.880b

SINISTRRA
3.08%

SINISTRA
3.809

SINISTRRA
. 3,968

SINISTRA
3.908

SINISTRA
3.086¢

SINISTRA
3.982¢

SINISTRA
3.999

FATTORE DI SICUREZZA

SINISTRR

RAGGIO

21.4b4%4

17.493

19.493

21.493

i7.098

19. 888

O

FARTTERE DI SICUREZZA

TOTRLE

2.946

2.338

2,932

.BZZB

1t 4

PAGINA:

COESIUNE

@.833.

B.i37

B.116

3.138

B.112

A, tox

PESC

bR85. 838
38835.4498
4575.898
6621, 798
2660.333
4163, 199
5941.058
238,836
3893. 719

LB33g. 838

MNELLH FOSIZ.-NR.

3




CORPUTERSYSTEN OLIVETTI Po058 A i, 5

PAGINA:
COMTRIBUTE SINGOLE STRISCIE
DEL CERCHIO DI SLITTARM.
UNITR* S 15 {912 -
STRISCIA SIN ALFPHA PESD PRESS, z N
NE INTERST.
1 o, B8 795.78%  -379.271
z .88 13165.368 -BGZ.876
3 8.9 1473, %88  -563.139
4 K. B8 1469498  -253,410
5 9.38 1364.629 151.715
5 .38 1176.43@ 568,550
7 8. 90 H9E. 214 667,159
8 A, 09 2553.468  7854B.95%
q. 8,80 317,659  Z7BL.998
im b, o5 1133.378 1987, 509




COMPUTERSYSTEN OLIVETTI Poénd 7 37

PRGIAS:
ST HEBEITLITAR DEI PENDTII
(PROCEDIMENTO DI KREY ESTESOD
ESENFID 3
THBELLAR 1 {PRRAMETRI)
FROBLEMAR NUMERD 3
t NUﬂERU'PUHTI TERREND &
2 NUHERG STRISCE 1@
3 MUMERD STRRATI 2
4 MUHERD CASI CRRICO 1
5 ACRUA:SI-NO : no
6 NUMERD ANCORAGGI : 1
7 RISULTATI: 1=MIH.2=HMAX 2
THBELLA 2 CTERRENOJ
DIMENSIONY :Tm)
PO, COORDINATE FTO.- COORDINRTE
HR 2 Z NE X d
1 B. Gag 13.888 2z 15,098 15. 088
3 15. 408 8.99% & 32,089 4. 628
TRBELLA 3 (STRARTI)
DIAENSIONL: wmi; (At -m3J; (qQlr,m2); (GTadi)
3 INIZIO0 1.STRRTO : g, 000
NR PESO COESIONE ANGOLO- PRESS. - SPES.
SPECIF. HTTRITO ACAUA PORI
b i8. 00 2. BB0 25.44 9,988 4.3500
Z 21,09 1. 5889 27.54d g. 888 39.8009
_TﬁBELLR 5 (CERCHIO)
CIMEHSIONT . Cal
FOSIZIONE DEL CEMNTROD
ZH KE ZE (834 Dz
1 E. 1.808 Z.888 3.8848 1.968 1,888
EAGGE

FHGGIO e, RHGSIO NIN. INCRENM.RAGGIO
2. a9 15, B@a 2,088




4-10

THABELLRA &

CIMENSIOMI - Lml

T PUNTO FL5%50

2 STRATD] COMPRTTO

LA STARPR DI

DINMEMSIONT:

# ot o oo oW ok o e

[COMD. AL CONT. 2

WF=

2 5= e e e e AeoRo o

SIGHIFICH:

CAMCOROGGET !

fml; (Gradil: {4ail

HHCOR, -~ PT&.AFPPLICAZ. HAMG, -
K AFE ZK IHCZLIN,
1 15, @8 8. 86l Z20. 63
THEELLH & LCHSI DI CARICOM

CASE BL CARLCD 4
HURERD ORIZOMTRLE PX
1 CREICHI 1
Tiro DI CARICG  UALORE
o i t9.988
3 FZ 19.908
% G2 1.008

15.868 ZF=

‘HOM DISFONIBILE®

RESI- LU
STENZA GHEZZA
55,848 7.@848

VERTICHLE PZ DISTRIBULITO &2

1 1
PTO.APPLICRZ. LUNGH.
16, 508
20,000
15.280 26.000
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FROFILD MunEsDd 3
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FATTORE Ll S1CUREZZA FPER
TUTTID | CERCHI

UMETA' @ omf; (el

CHSG DI CRRICO 1

FOS. - CEHTRO CERCHI

RAGGIY FHTTORE &I
NUMERD * o o

Fupk] #ROFILO A SINISTRA
1 £.BHA 1. 805

FUR] #ROFILO A SINISTRA
1 b BAE 1. 288 CEY.

FUDRI FPROFILD A ZIiNISTRA
z 7. Eaa 1. HEY 15, Vad e

= I

INIZTR

L

FUDRI FROFILD

L

Z ] . R 2, fes N
FUORI FPROFILO A SIMISTRA
T LR 1, Bk 18,385 E.BET

FUOQRL PROFILOD A SIMNISTRA
3 2. 9iEg 1. 383 L] L2 FEE

FUGRpl #ROFILY H
3 = d

5 L el =R P -
FUGQRI FROFICD A SIMISTRA

= B, I3 Ty Py g PR |
Fule] FPROFILW A ZIMLETRE

] Ty £ B P agEd o

FiaE]

FaR

= ¢, Gbg 2L ERP
[RRER SR ILT R
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COMPUTERSYSTER OLIVETTI P6868

UNITH
CASC [

Fls. -

HUMERD

FUDR1
&

FUORI
7

SFUOR]T

¢

FitoR1
>

¥

Fuorl
]

FUQRI
=

FUDRI
5

FUORI

IL FPIU

foEml;Ced
[ cRRICO 1

CEMTRO CERCHIG RAGGIO

¥ z
FROFILO A SINISTRA

5. 868 Z.@ai 1. 484
FROFILO A SINISTRA

E£.8a0 3. 998 17.4393
FROFILD A SIKISTRA

L BEE 3.890 19,4493

PROFILO A SIMISTRA

E. 528 3098 21,493
FROFILO A SIMISTRA

7.0 3.800 17. 008
PROFILO A SIMISTEA

F.Rap 2. @08 19. BE6
PROFILD A SINISTRA

7. B8 3,068 21,800
PROFILG P SIMISTRA

. B0g 2,088 16,553
FROFILG A SIMISTRA

8. 989 3.909 18,553
FROFILG A SINISTRA

g. 808 3. 904 z8,553
* PICCOLO FATTORE DI SICUREZZA S=
FROFILG @A SINISTRA

FUBORI

Lo}

PHGIMA:
FATTORE CI SICUREZZR FESD
TGTHELE CUES [OME
3,385 B.d63 EESL, ag
2,658 B.93%3 % 1 Ry
3.363 I G375, 93R
4. T3R (LR L e 1
2.438 S b e ZREA. 3348
2.179 L e Ain3. 19w
3.346 H.832 5941, 850
20317 Bl 2ER L G9R
3.4815 BoWTS ZBE3. 1
3. 391 [ BRA3. BRE

2,3186 MELLH PUSIZ.-HR,

B




COMPUTERSYSTEN OLIVETTI Pedca

COMTRIBUTE SINGOLE STRISCIE
DEL CERCHID DI SLITTAM.

UNITR® {23 091}

STRISCIA S5iIH ALFHA FESL) FRESS,.
154 . IMTERST.
1 A, &4
Z . 58
a2 . EE
& [ 0=
5 = 1<
[ a,aa
T [ E]t]
= [ pait]
3 .3
18 it e

B

i’ 5
PHGING

n

~EE4 ., B36

-~1189, 878
—-1825.17d
~a73.870
214,674
G4, 125
131 73
2R, 179
4199, 56843
CZA5, 40
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